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Clase 19: Actividad despueés de clase

Considere la siguiente red de mapas globalmente acoplados:

xt+1(i)=(1—e)f(xt<i»+§z f(x (1)) i=12....N =01.2...

€. parametro de acoplamiento.

&
Este sistema se puede expresar en forma vectorial como: X¢yq1 = (1 — {:‘)f(Xt) + — Mf(Xt)

donde: xt(l) f(xt(l))
Xt = 5 f(x;) = 5
x¢(N) f(x:(N))

M es matriz N x N con componentes Mij - 1, Vi,j

N
1 .
Definimos el campo medio del sistema en un tiempo t como: h, = Nz fe()))
j=1

Suposiciones:
Suponga la dinamica local: f(x;(i)) = b + In |x,(i)|

Este mapa es no acotado y cadtico para valores del parametro localh € [—1,1]
Fije: b =- 0.7, tamafio del sistema N =10

Utilice como condicidn inicial valores X0 (I) distribuidos aleatoriamente en intervalo [-8,4]. (Evite el valor 0, aunque es improbable)

Tarea:

Iterar el sistema, despreciar 103 iterados, y graficar h, y x,(1900) como funciones de t, para cada uno de los siguientes valores de &.

& — 0.2, & — 0.243, & = 0.4 I|dentifique estados colectivos de sincronizacidn y comportamientos no triviales.
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